<

ONX

CcCoOoOnNTROL

RELUKTANS MOTORLARI

Reliiktans motorlar1 ferromagnetik rotorunda sabit olmayan manyetik kutuplar iceren
senkron motorlardir.

Reliiktans motorlarinin bilinen tipleri sunlardir,

e Senkron reliikktans motorlan
e Degisken reliiktansli motor
¢ Anahtarlamali Reliiktans Motoru

Ginimiizde relitktans motorlar1 imalatinin basit ve ucuz olmasi ve kiigiik hacimde ¢ok
yuksek moment tiretebilmeleri, gii¢ elektronigi devresinde diger kollektérsiiz motorlara
oranla daha az anahtarlama elemanina ihtiya¢ duyulmas: gibi tustiinliikleri nedeniyle
sanayide sik¢a kullanmilmaktadirlar. Bu motorlarin en bilyiik dezavantajlar diisiik
hizlarda olusan moment stabizasyonu (moment darbeleri) ve bu bozukluk sebebiyle
meydana gelen akustik giiriiltiidiir. Bu dezavantaji en aza indirgemek icin ¢ok gelismis
bilgisayar destekli reliiktans motor tasarimlari ve diisiik maliyetli pratik gii¢c elektronigi
devreleri kullanilmaktadir. Gii¢ elektronigi sistemi temel olarak rotor pozisyonu , motor
akimi ve gerilim degerlerine gore yapilan hesaba dayal en uygun ¢ikis dalga seklini
olusturmay hedefler.

Reliiktans Motorlarin Yapisi ve Calisma Prensibi

Relliktans motorlarin yapisi gblge kutuplu motorlara ¢ok yakindir tek fark olarak golge kutuplu
motordaki bakir halkalarin yerine kutup yizeylerinin bir kismi hava araligi biraz daha fazla olacak



<

sekilde yerlestirilmistir. Hava araligi ortadaki rotor ile kutuplar arasinda kutbun bir kisminda ¢ok
kiiclik diger kisminda ise buyuktir. Manyetik direng degeri hava araligi biyiik olan kisimda biyuk

kiiclik olan kisimda da kigtktar. .Kullanilan rotor Gg¢ fazli asenkron motorun kisa devreli rotoru
gibidir.

Alternatif akim stator sargisina uygulandiginda bobinden sinisoidal bir akim akar ve degisen bir
manyetik aki meydana gelir. Statordeki N kutbundan S kutbuna dogru giden kuvvet cizgileri hava
araliginin blyutk oldugu yerde gegerken biiylik bir manyetik direngle kigik oldugu yerde daha kigik
bir manyetik direncle karsilasirlar.Bunun sonugu olarak kutuplarin manyetik akilari kutup
ylzeylerinde daha kicik direng gosteren kisma dogru kayarlar.Boylece kutuplarin manyetik akilari
her yarim peryotta yon degistiriler.Rotor bu manyetik akinin kutup ylizeyindeki hareketinin sagladig
etki ile doner.Manyetik akinin kaymasi biyik hava araligi olan kisimdan kiiglik hava araligi olan kisma
dogru oldugu igin rotorda bu yonde doner.

Reliiktans Motor Tipleri
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e ARM ‘ler genellikle gamasir makinalarinda yaygin olarak kullanilirlar.
e ARM’ler ayni zamanda niikleer reaktorlerin kontrol devrelerinde kullanilirlar.
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